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Instrukcja obstugi czujnika obecnosci FP1E



Wprowadzenie do produktu

Czujnik Obecnosci Presence Sensor FP1E to czujnik przeznaczony do doktadnego wykrywania
obecnosci ciat ludzkich w przestrzeni. kaczac technologie radaru fal milimetrowych z zaawansowanymi
algorytmami sztucznej inteligencji, oferuje takie funkcje, jak przestrzenne uczenie sie w tle,
identyfikacja zrédta zaktécen i adaptacja czutosci.

*To urzadzenie wymaga uzycia aplikacji Agara Home i Aqara Hub

* Przycisk/wskaznik

Podstawa -

Mocowanie magnetyczne

Naklejka -

Szybka konfiguracja
1. Przed aktywacja urzadzenia upewnij sie, ze masz pobrang aplikacje Aqara Home i zainstalowany
Agara Hub.

Agara Home App

2. Wtacz Czujnik Obecnosci FP1E, nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania przez 5 sekund, az
wskaznik LED zacznie migac, a nastepnie zwolnij go. Urzadzenie przejdzie w tryb parowania.




3. Otwérz aplikacje Aqara Home, dotknij "Dom", a nastepnie dotknij "+" w prawym gérnym rogu, aby
wej$¢ na strone "Dodaj urzadzenie (akcesoria)". Wybierz "Czujnik obecnosci FP1E" lub zeskanuj
kod instalacyjny na urzadzeniu i dodaj go zgodnie z instrukcja.

* Jesli potaczenie nie powiedzie sie, przesun urzadzenie blizej huba i sprobuj ponownie.

Zasieg wykrywania radaru

Montaz na $cianie: W przypadku montazu na $cianie urzadzenie ma maksymalna odlegtos¢
wykrywania 6 m, kat pola widzenia (FOV) 120° i kat FOV bliskiego zasiegu do 180°. Mozna go uzywac
do wykrywania przestrzeni do 35m?.

FOV 120°
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Montaz na suficie: Gdy urzadzenie jest zainstalowane poziomo w dét na suficie o wysokosci 2,8 m,
obszar detekcji ma ksztatt okregu o promieniu ok 4 metroéw ponizej urzadzenia, a maksymalny obszar

detekeji wynosi okoto 50 m2.

*Powyzszy zakres detekgji jest teoretyczny w idealnych warunkach laboratoryjnych. Zasieg wykrywania moze sie
nieznacznie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistego Srodowiska przestrzennego, wysokosci i kata instalacji.

Ustawienie zasiegu wykrywania

Urzadzenie ma domyslnie maksymalny zasieg wykrywania wynoszacy 6 m i umozliwia uzytkownikom
dostosowanie maksymalnego zasiegu wykrywania w zakresie 6 metréw w odstepach co 30 cm, aby
wykluczy¢ obszary, ktére nie wymagaja wykrywania.

Podczas ustawiania zasiegu wykrywania nalezy upewnic sie, ze w pomieszczeniu znajduije sie tylko
jedna osoba, aby zapewni¢ doktadnos$¢ odlegtosci referencyjnej. Podczas ustawiania, jesli kto$
znajduje sie w pomieszczeniu, aktualna pozycja bedzie wy$wietlana w czasie rzeczywistym na
interfejsie jako odniesienie. Jesli w pomieszczeniu znajduje sie wiele osdb, aktualna pozycja zostanie

oszacowana na podstawie najblizszego celu.
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Uwaga: Odlegtos¢ wyswietlana w "Aktualnej lokalizacji" to odlegto$¢ w linii prostej od urzadzenia do
punktu, w ktérym energia ludzkiego ciata jest najwieksza. Nie jest to rzeczywista odlegto$¢ pozioma
miedzy ciatem cztowieka a urzadzeniem, ktéra jest Scisle i doktadnie obliczana.Moga wystepowaé
btedy w odlegtosci postrzeganej przez uzytkownika. Jest ona uzywana jedynie jako odniesienie
podczas ustawiania granicy zasiegu wykrywania. Gdy zasieg wykrywania przekroczy 6 metrow, w
polu "Aktualna lokalizacja" zostanie wy$wietlony komunikat "Nieznana".

Aby zapewni¢ doktadnos¢ ustawienia zasiegu wykrywania, zaleca sie, aby podczas ustawiania
uzytkownik powoli zblizat sie do urzadzenia, podchodzac do granicy zasiegu, ktéry ma by¢
wykrywany, obserwujac zmiany aktualnego potozenia. Gdy aktualna odlegtos¢ jest stabilna, ustaw
odlegtos¢ aktualnej pozycji na wymagany zakres wykrywania. Po ustawieniu poréwnaj status
obecnosci na stronie gtéwnej, aby dokonac drobnych poprawek.

Przestrzenne uczenie sie Al

Przestrzenne uczenie sig Al moze inteligentnie uczy¢ sie tta Srodowiskowego, eliminowa¢ fatszywe
alarmy duzych obszaréw szkta, metalu, luster itp. na podstawie wynikéw wykrywania, inteligentnie
dostosowywac sie do zrddet fatszywych alarméw Srodowiskowych i poprawiaé doktadno$¢ wynikéw
wykrywania.

Zaleca sie, aby uzytkownicy aktywnie przeprowadzali nauke przestrzenng Al po zainstalowaniu
urzadzenia. Przestrzenne uczenie sie Al wymaga, aby przestrzen byta pusta.Trwa to okoto 30 sekund.
Prosze cierpliwie czekal.

Podczas uzytkowania urzadzenie bedzie w dalszym ciagu uczy¢ sie tta przestrzennego za pomoca
sztucznej inteligencji, aby dostosowac sie do zmieniajacego sie w czasie rzeczywistym srodowiska
przestrzennego, dzieki czemu urzadzenie bedzie doktadniejsze w uzyciu.

Jesli w szczegblnych okolicznosciach uzytkownikzauwazy, ze urzadzenie btednie zgtasza fatszywy
status obecnosci, podczas gdy przestrzeri powinna by¢ nieobecna, mozna natychmiast
przeprowadzié przestrzenna nauke Al, aby szybko przywrdcié przestrzen do stanu pustego.
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Konfiguracja automatyzacji

Uzytkownicy moga po prostu przej$¢ do interfejsu aplikacji "Automatyzacja" i klikna¢ "+" w prawym
gbérnym rogu, aby dodac automatyzacje zwigzana z urzadzeniem.
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Warunki
automatyzacji

Obecno$é

W pomieszczeniu wykrywana jest obecnos¢ cztowieka

Nieobecnos¢

Przestrzeniwykrywa, ze nikogo nie ma

Obecno$¢ przez
(pewien czas)

Obecni sa ludzie, a czas przekracza pewien limit

Nieobecno$¢ przez
(okres czasu)

Nikt i czas przekracza pewien limit

Nieruchomy

Kiedy w przestrzeni znajduja sie ludzie, a cele znajduja
sie w stosunkowo nieruchomym stanie (np. siedza lub
leza nieruchomo, z niewielkimi ruchami i
przemieszczeniami), mozna to wykorzystaé jako
przypomnienie o trybie siedzacym.

Nieruchomy przez
(przez pewien czas)

W przestrzeni znajduja sie ludzie, a cele pozostaja w
stosunkowo nieruchomym stanie przez pewien okres
czasu.

Ruchomy

W przestrzeni znajduja sie ludzie, a cele sg w
stosunkowo aktywnym stanie (np. chodza lub éwicza),
co mozna wykorzysta¢ do wywotania aktywnych scen,
takich jak wtaczenie Swiezego powietrza, obnizenie
temperatury klimatyzacji i innych powigzanych
automatyzacji.

Ruchomy prze
(okres czasu)

Stan ruchomy i przekroczenie okreslonego czasu

Dziatania
automatyzacyjne

Przestrzenne uczenie
sie Al

Potrafi inteligentnie uczy¢ sie tta Srodowiskowego,
inteligentnie dostosowywac sie do zrédet fatszywych
alarméw $rodowiskowych i poprawiaé doktadno$é
wynikéw wykrywania.

Zaleca sig, aby uzytkownicy aktywnie przeprowadzali
nauke przestrzeni w tle przestrzeni Al po
zainstalowaniu urzadzenia. Jesli w szczegdlnych
okolicznosciach uzytkownicy zauwaza, ze urzadzenie
btednie identyfikuje status obecnosci, moga réwniez
natychmiast przeprowadzi¢ nauke przestrzeni w tlei
Al, aby szybko przywrdcié pusta przestrzen.

Zresetuj urzadzenie

Urzadzenie uruchomi sie ponownie

Zalecana konfiguracja automatyzacji

Stosujac sie do ponizszych zalecen dotyczacych automatyzacji, mozesz od razu w ciggu minuty
rozpoczad korzystanie z urzadzenia, ukoriczy¢ potaczenie inteligentnego domu i do$wiadczy¢ uroku
Czujnika Obecnosci FP1E.

1. Kiedy "Obecnos¢", Nastepnie "wtacz $wiatto";



2. Kiedy "Nieobecnos¢ przez okreslony czas", Nastepnie "wytacz Swiatta lub klimatyzacje";
3. Kiedy "Ruchomy przez okreslony czas", Nastepnie "ustaw klimatyzacje na 25 stopni";
4. Kiedy "Nieruchomy przez okreslony czas", Nastepnie "wyslij wiadomos¢ (przypomnienie o trybie

siedzacym)".

Wiecej przydatnych wskazéwek

1. Zaleca sie montaz urzadzenia przodem do ciata cztowieka, aby utatwi¢ wykrycie mikroruchu

oddechu cztowieka.

2. Zasieg wykrywania urzadzenia moze siega¢ 6 metréw. Zaleca sie skonfigurowanie zasiegu
wykrywania zgodnie z rzeczywistymi potrzebami, wykluczenie niepotrzebnych obszaréw
wykrywania i poprawe doktadnosci wykrywaniai.

3. Czas potrzebny urzadzeniu na wykrycie, kiedy ktos$ sie znajduje i kiedy nikogo nie ma, jest bardzo
szybki. Aby poprawi¢ wygode uzytkownika i unikna¢ czestego wtaczania Swiatet, zaleca sie wybranie
"nikt i na dtuzej niz przez okreslony czas" zamiast "nikt" w warunkach Automatyzacji.

4. Jezeli urzadzenie btednie zidentyfikuje stan pusty jako cztowieka, mozesz skorzystac z fukgji
przestrzennego uczenia sie w tle Al, umozliwiajaca szybki powrét do stanu pustego.

5. Urzadzenie posiada funkcje identyfikacji Zrédta fatszywych alarmoéw Al oraz mozliwosci ciagtego
samouczenia sie przestrzennego, a w miare uzytkowania moze stac sie doktadniejsze. Jednakze, aby
zmaksymalizowa¢ doktadno$¢ wykrywania, nadal zaleca sie unikanie instalowania urzadzenia w
poblizu gniazdek klimatyzacyjnych, oczyszczaczy powietrza i wentylatoréw.

Konfiguracja przycisku

Obstuga przycisku

Dziatanie urzadzenia

Pojedyncze naciéniecie

Test efektywnego zasiegu

Dtugie nacisniecie przez 5 sekund

Zresetuj/potacz z siecia

Konfiguracja wskaznika

Status wskaznika

Stan urzadzenia

Niebieski miga 2 razy

Pojawia sie po ponownym wtgczeniu zasilania, wskazujac, ze
zasilanie jest normalne

Niebieski miga 3 razy

Rozpoczecie wyszukiwania Zigbee

Miga na niebiesko raz na 2 sekundy

Urzadzenie znajduje sie w stanie wyszukiwania sieci Zighee

Niebieski miga 2 razy

1. Potaczenie Zigbee i sieci powiodto sie

2. Operacja wyszukiwania urzadzenia Zigbee zakoriczyta sie
pomyslnie

3. Przywrdcenie ustawien fabrycznych powiodto sie

Niebieski przez 1 sekunde

Btad potaczenia Zigbee i btad sieci
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Dane techniczne

Presence Sensor FP1E Czestotliwo$¢ pracy radaru: 60-61 GHz

Model: PS-S03D / PS-SO3E Czestotliwos¢ pracy Zigbee: 2405-2480 MHz
Porty: USB-C Maksymalna moc wyjsciowa Zigbee < 13 dBm
Moc wejsciowa: 5V=1A Wymiary: 57 x 50 x 37 mm (2,24 x 1,97 x 1,46 cala)
Wyprodukowano w Chinach Temperatura pracy: -10°C ~ 40°C (14°F ~ 104°F)
Protokét bezprzewodowy: Zighee Wilgotnos¢ robocza: 0 ~ 95% RH, bez kondensacji

Maksymalna moc wyjsciowa radaru < 20 dBm (dotyczy wytgcznie regionu UE)
Zawarto$¢ opakowania: Presence Sensor FP1E x 1, instrukcja obstugi x 1, naklejka x 1, uchwyt
magnetyczny x 1;

A Ostrzezenia

1. Ten produkt NIE jest zabawka. Prosze trzymac dzieci z daleka od tego produktu.

2. Ten produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych. NIE uzywaj go
w wilgotnym $rodowisku lub na zewnatrz.

w

. Uwazaj na wilgo¢, NIE rozlewaj wody ani innych ptynéw na produkt.
. NIE umieszczaj tego produktu w poblizu zrédta ciepta. NIE umieszczaj go w obudowie, jesli nie ma

IS

normalnej wentylacji.
. NIE prébuj samodzielnie naprawiac tego produktu. Wszelkie naprawy powinny by¢ wykonywane

v

przez autoryzowanego specjaliste.

6. Ten produkt nadaje sie wytacznie do poprawy rozrywki, wygody zycia domowego i przypominania o
stanie urzadzenia. W przypadku naruszenia przez uzytkownika instrukcji uzytkowania produktu
producent NIE ponosi odpowiedzialnosci za ryzyko i straty majatkowe.

c € Deklaracja zgodnosci UE
Niniejszym, [Lumi United Technology Co., Ltd.]
o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu [Presence Sensor FP1E, PS-S03D / PS-S03E | jest zgodne z

dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem
internetowym: https://www.aqgara.com/DoC/"

Informacje o utylizacji i recyklingu WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i
mmm  elektronicznym (WEEE zgodnie z dyrektywa 2012/19/UE), ktdrego nie nalezy mieszac z
niesortowanymi odpadami domowymi. Zamiast tego nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i Srodowisko,
przekazujac zuzyty sprzet do wyznaczonego przez rzad lub wtadze lokalne punktu zbidrki zuzytych
urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Prawidtowa utylizacja i recykling pomoga zapobiec
potencjalnym negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska i zdrowia ludzkiego.
Aby uzyskac wiecej informacji na temat lokalizacji, a takze warunkdw takich punktéw zbiérki, nalezy
skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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Producent: Lumi United Technology Co., Ltd.

Adres: Pokdj 801-804, Budynek 1, Chongwen Park, Nanshan iPark, No. 3370, Liuxian Avenue, Fuguang
Community, Taoyuan Residential District, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

Obstuga klienta online: [www.agara.com/support](http://www.agara.com/support)

E-mail: support@aqara.com 0



